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Ficha da Disciplina

Curso: | Engenharia Electrotécnica | Ano Lectivo:
Disciplina: ‘ Microprocessadores ‘ Ano Curricular: U.C.
Responsavel: | Angelo Augusto César | Regime: | |Anual [X  |sem.
Docentes: ‘ Angelo Augusto César ‘X 1°Sem | 2°Sem

Aulas
Previstas TTP | 30 (T2).

Carga Horéaria Semanal:
| 2 | Tedrica I:l Tebrico-Prat.
| 2 | Pratica I:l Laboratorial

|
|
|
|

(porturma) 15 (P1); 15 (P2).

Nome Dia da semana Hora

Angelo Augusto César Ffeira, 42feira Das 15:00 as 17:00

Horério de
Atendimento

Objectivos

— Conhecer as Arquitectura de Microprocessadores.

— Saber identificar os Microprocessadores quanto aos seguintes parametros. Arquitectura interna,
Ciclos de funcionamento, Sinais de ligacéo ao exterior, Sistema de interrupcao, Barramentos do
sstemae Controlo do seu estado de dtaimpedancia.

— Saber afuncéo do Enderego; da Descodificacdo de enderego.

— Conhecer as caracterigticas dos Ciclos de Leitura e de Escrita, dos tempos de acesso a Memodria
e aos Periféricos.

- Desenvolver aplicagBes préticas com recurso a Hardware e a Software.

Programa Detalhado

1. ESTRUTURA BASICA DO MICROCOMPUTADOR
1.1 UNIDADE DE ENTRADA

1.2. UNIDADE DE SAIDA

13 UNIDADE DE MEMORIA

1.4, IMPULSOS DO RELOGIO

15. UNIDADE DE PROCESSAMENTO CENTRAL
15.1. Unidade de Controlo

15.2. Unidade Aritméticae Légica
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153. Registo

2. CARACTERISTICAS DO MICROCOMPUTADOR
2.1.  BARRAMENTOS

22. MEMORIAS

23.  FUNCIONAMENTO DO MICROPROCESSADOR
3. MODOSDE ENDERECAMENTO

31.  MODO DE ENDERECAMENTO IMPLICITO
3.2. MODO DE ENDERECAMENTO IMEDIATO
3.3.  MODO DE ENDERECAMENTO POR REGISTO
34.  MODO DE ENDERECAMENTO DIRECTO
35. MODO DE ENDERECAMENTO INDIRECTO
36. CAMPOSVARIAVEIS

4. FLAGS

4.1. INTRODUCAO

42.  TIPOSDE FLAGS

42.1. FlagdeCarry

4.2.2. FlagdeAux Carry

4.2.3. FlagdeZero

4.2.4. Fagde Signa

4.25. Flagde Parity

5. ESTRUTURA BASICA DO SOFTWARE

5.1. INTRODUCAO

52.  REALIZACAO DE SOFTWARE

5.2.1. Defini¢do do problema

5.2.2. Defini¢do do agoritmo

5.2.3. Representacéo do agoritmo em Flowchart
5.2.4. Escritado programa

5.25. Execucgdo e teste do programa

53.  LINGUAGEM MAQUINA

54.  LINGUAGEM ASSEMBLY

55.  LINGUAGEM DE ALTO NiVEL

56. CICLOS

57. SALTOS

5.7.1. Saltoincondicional

5.7.2. Salto condicional

58. TEMPORIZACAO

59. PROGRAMACAO ESTRUTURADA

59.1. Rotina

5.9.2. Etiqueta

59. PROGRAMACAO EM ASSEMLY

6. INSTRUCOES DO MICROPROCESSADOR 8085
6.1. INTRODUCAO

6.2.  CLASSIFICACAO DASINSTRUCOES

6.3. INSTRUCOES DE TRANSFERENCIA DE DADOS
6.4. INSTRUCOES ARITMETICAS

6.5. INSTRUCOESLOGICAS

6.6. INSTRUCOESDE SALTO

6.7. INSTRUCOES DE ACESSO A STACK

6.8. INSTRUCOES DE ENTRADA/SAIDA

6.9. INSTRUCOES DE CONTROLO

7. ESTRUTURA INTERNA DO MICROPROCESSADOR 8085
7.1 INTRODUCAO

7.2.  DIAGRAMA INTERNO DO CPU 8085

7.3.  UNIDADE DE REGISTOS

7.3.1. Registosde uso geral

7.3.2. Ponteiro dapilha

7.3.3. Contador do programa

7.3.4. Buffer/Latch do barramento de dados/enderecos
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7.3.5.
7.3.6.
7.4.

7.5.

7.5.1.
7.5.2.
7.5.3.
7.54.

Buffer/Latch do endereco
Incremento/Decremento do Latch de endereco
UNIDADE DE CONTROLO

UNIDADE ARITMETICA E LOGICA
Introducédo

Acumulador

Registo temporario

Registo de Flags

8. ESTRUTURA EXTERNA DO MICROPROCESSADOR 8085

8.1.
8.2.
8.3.
8.3.1
8.3.2
8.3.3.
8.34.
8.4.
8.5.
85.1.
85.2
8.6.
8.7.
8.8.
8.8.1.
8.8.2.
8.8.3.
8.8.4.
8.8.5.
8.8.6.
8.8.7.
8.8.8.
8.9.

INTRODUCAO

ALE

SINAISDE CONTROLO
10/M’

RD’

WR’

Ready

STATUSOUTPUTS
ACESSO DIRECTO A MEMORIA
Hold

HLDA

RESET

CLOCK

SINAISDE INTERRU PQAO
Introducéo

Mascaraveis e ndo mascaraveis
Prioridades

Intr

RST5.5, RST6.5, RST7.5
Trap

Inta’

Conclusdo
COMUNICACAO SERIE

9. TEMPORIZAGOES DO MICROCOMPUTADOR 8085

9.1
9.2
9.2.1
9.2.2.
9.2.3.
9.2.4.
9.2.5.
9.3.

10. ESTRUTURA DA MEMORIA DO MICROCOMPUTADOR 8085

10.1.
10.2.
10.2.1.
10.2.2.
10.2.3.
10.3.

INTRODUCAO
CICLOSDE MAQUINA
Busca de opcode
Leiturade Memoria
Escritana Membria
Leituradel/O
Escritanal/O
EXEMPLIFICAGAO

INTRODUCAO

ORGANIZACAO

ROM

RAM

Stack

INSTRUCOES DE ACESSO A STACK

11. ESTRUTURA DA 1/0 DO MICROCOMPUTADOR 8085

11.1.
11.2.
11.3.
11.4.

INTRODUCAO
UNIDADES DE ENTRADA
UNIDADESDE SAIDA
UNIDADES DE ENTRADA

12. COMUNICAGOES DO MICROPROCESSADOR

12.1.
12.2.
12.3.

INTRODUCAO
COMUNICACAO SERIE
COMUNICACAO PARALELA
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Metodologia Pedagogica — Estratégias Funcionais

Aulas tedricas:

— Exposicdo oral dos diferentes temas que constituem o programa da disciplina, recorrendo a
projeccdo de transparéncia e a escrita no quadro em complementaridade.

— Serdo apresentados exemplos concretos de aplicacdo sempre que possivel.

Aulas prétices:

— Apresentagcdo, discussdo, resolucdo e implementacdo de problemas em linguagem
Assembly, recorrendo a utilizagdo de um kit de desenvolvimento que incorpora o
microprocessador 8085 e a packages de software especifico a correr em PC.

— Igualmente serd dado apoio a realizacdo de projectos em Assembly, arealizar em grupo e a
serem desenvolvidos extra-aula.

Avaliacéo

Teste ecrito:
— Durag&o: 120min + 30min de tolerancia,
- Peso: 14 valores,
— Condicédo: sem consulta,
- Constituicao:
- 8 questdestedricas de 1 valor cada,
— 2 questdes teorico-prética de 3 valores cada.

Trabal hos préticos:
- Numero: 2,
— Peso: 3 valores cada,
- Constituicéo:
- 1relatério eficheiro do respectivo programa por cada trabal ho,
- Apresentacdo e defesaindividua do trabal ho.
Nota: € obrigatéria a entrega e a apresentacdo dos trabalhos préticos para obter aprovacdo na
disciplina

Os exame de 12, 22 chamada e Epoca de Recurso s30 avaliados nas mesmas condigdes.
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